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Die PHILIPS PATENTVERWALTUNG GMBH in Hamburg/Deutschland hat eine Patentarv 
meldung unter der Bezeichnung 



"Wechselgetriebe" 



am 11. Marz 1999 beim Deutschen Patent- und Markenamt eingereicht. 

Der Firmenname der Anmelderin wurde geandert in: 
Philips Corporate Intellectual Property GmbH. 

Die angehefteten Stucke sind eine richtige und genaue Wiedergabe der ursprung- 
lichen Unterlagen dieser Patentanmeldung. 

Die Anmeldung hat im Deutschen Patent- und Markenamt vorlaufig das Symbol 
G 11 B 17/22 der International Patentklassifikation erhalten. 
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BESCHREIBUNG 



Wechselgetriebe 

Die Erfindung beschreibt-eine Konstruktion, die es ermoglichtr mindestens zwei voneinan- 
der unabhangige technische Meehanismen mit nur einem Motor anzutreiben. Stand der 
5 Technik ist, fiir jede dieser Meehanismen einen eigenen Motor zu verwenden, oder ein 
Wechselgetriebe von Hand oder durch einen separaten kleinen Servo^Motor so zu verstel- 
len, dafi die Motorleistung eines Motors auf verschiedene Abtriebe umgeschaltet wird. Die 
Verwendung von jeweils einem separaten Antriebs-Motor oder eines Servo-Motors ist tell- 
er, und eine Umschaltung von Hand ist nicht immer durchfiihrbar oder zumindest un- 
^^^^k 10 komfortabel. In vielen technischen Geraten kommt es vor, dafi mehrere verschiedene Me- 
^^^^ chanismen verwendet werden, die nicht gleichzeitig betrieben werden miissen. Es ist Auf- 

gabe der Erfindung, ein Antriebssystem zu bilden, welches sich selbst, ohne Zuhilfenahme 
von Servoantrieben, so steuert, dafi mit nur einem Motor der Antrieb von zwei unter- 
schiedlichen Meehanismen ermoglicht wird. 

15 

Die erfindungsgemafie Aufgabe ist dadurch gelost, dafi ein Zahnradr Wechselgetriebe zum 
Umschalten der Antriebsleistung eines Motors auf zwei unterschiedliche Abtriebe vorge- 
sehen ist, bei dem zum Umschalten ein Stellglied (4) vorgesehen ist, welches durch ein 
Ansteuerelerment (14) betatigbar ist, das in der ersten Schaltstellung des Wechselgetriebes 
20 durch ein erstes Abtriebsglied (2) des Wechselgetriebes, welches zum Antreiben des ersten 
Mechanismusses dient, verstellt wird bis zum Erreichen einer Extremlage, in der das An- 
steuerelement (14) von einem weiteren dritten Mechanismus mit eigenem Motor weiter- 
bewegt werden kann, wodurch mittels Verstellen des Stellgliedes (4) der Umschaltvorgang 
auf die zweite Abtriebsseite durchgefiihrt wird, die zum Antreiben des zweiten Mechanis- 
25 muses dient. Somit sind bei drei in einem Gerat befindlichen unterschiedlichen Meehanis- 
men zum zeitlich nacheinander angeordneten Betrieb nur zwei Motoren notwendig. Somit 
kann ein Antriebsmotor eingespart werden. 
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Bildbeschreibung 





Das Bild 1 zeigt ein derartig ansteuerbares Wechselgetriebe. Ein Wechselrad (3) ist auf 
einem Schwenkhebel (5) drehbar gelagert und steht im Eingriffmit der Zahnstange (2) 
5 der zweiten Abtriebsseite. Durch Verschieben des Stellgliedes (4) entgegen der Richtung 
des Pfeiles (A) kann der Schwenkhebel (5) iiber seinen Mitnahmestift (5 a) und die Kontur 
(4a) des Stellgliedes (4) verschwenkt werden, so dafi das Wechselrad (3) mit dem Antriebs- 
rad (1) der zweiten Abtriebsseite in Eingriffbringbar ist. Der erste Schenkel (6a) der Feder 
(6) stiitzt sich im Punkt (B) an dem Stellglied (4) ab, und der zweite Schenkel (6b) liegt am 

10 Gestell (10) im Punkt (C) an, wodurch das Stellglied (4) in Richtung des Pfeiles (A) ge- 
driickt wird. Die Windung der Feder (6) wird von einem Dorn (8) auf dem Stellglied (4) 
gehalten. Das Ansteuerelement (14) liegt vor dem ersten Schenkel (6a) der Feder. Das 
Ansteuerelement (14) ist mit seinem Mitnehmer (14a) in die Zahnstange (2) an deren 
Schleppoffnung (2a) eingekuppelt. In dieser Schaltposition des Wechselgetriebes fuhrt ein 

15 Verfahren der Zahnstange (2) entgegen der Richtung des Pfeiles A dazu, dag das Ansteuer- 
element (14) dieser Bewegung folgt, wodurch sich dessen Kante D dem ersten Schenkel 
(6a) nahert, bis sie ihn schliefilich beriihrt. Dies ist die Extremlage, bis zu der die Zahn- 
stange (2) in Ihrer Funktion als Abtriebsglied gefahren werden kann. Eine weitere Ver- 
schiebung des Ansteuerelementes (14) entgegen der Richtung des Pfeiles (A) ist nur mdg- 

20 lich, wenn die Breite der SchleppofFnung (2a) an der Zahnstange (2) grofier ist, als die 

Breite des Mitnehmers (14a), da ein Verschieben der Zahnstange (2) mit eingekoppeltem 
Wechselrad (3) nicht mdglich ist. Die Verschiebung des Ansteuerelementes (14) entgegen 
der Richtung des Pfeiles (A) fuhrt dazu, dafi dessen Kante (D) zwischen der Windung der 
Feder (6) und dem Punkt C an dem ersten Schenkel (6a) der Feder zu Liegen kommt. 

-25 Dnrrh die nnterschiedlich grofipn wirksamen HrhHarmr an dr n .Srhenkfiln der Feder (6a) — 

und (6b) ist die Kraft zwischen dem Ansteuerelement (14) und dem ersten Schenkel (6a) 
der Feder (6) grofier, als zwischen dem zweiten Schenkel (6b) und dem Gestellpunkt (C). 
Bewegt das Ansteuerelement (14) weiter, so wird die Windung der Feder (6), und damit 
auch das Stellglied (4), der Bewegung des Ansteuerelementes (14) folgen, bis die Bewegung 
30 des Stellgliedes (4) durch einen Anschlag gestoppt wird. Bewegt das Ansteuerelement (14) 
danach weiter, wird der erste Schenkel (6a) von seiner Anlage (B) am Stellglied (4) abheben 
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und es mit Vorspannung gegen clen Anschlag driicken. Der Umschaltvorgang vom 1. 
Abtrieb auf den 2. Abtrieb ist damit vollzogen. 

Bild 1 zeigt*daS ! WeGhs h elgetriebe in einer Draufsicht mit einem ersten Abtriebsglied (2), 
5 einem*zweiteri Abtriebsglied (1), einem Wechselrad (3), einem Stellglied (4) und einem 
Ansteuerelement (7) in einer Stellung zum Antreiben des ersten Abtriebes. 

Bild 2 zeigt das Wechselgetriebe in einer Draufsicht mit einem ersten Abtriebsglied (2), 
einem zweiten Abtriebsglied (1), einem Wechselrad (3), einem Stellglied (4) und einem 
10 Ansteuerelement (14) in einer Stellung zum Antreiben des zweiten Abtriebes. 

Bild 3 ist eine 3D-Darstellung des Wechselgetriebes in der ersten Abtriebsstellung mit dem 
Ansteuerelement (14) und dessen Mitnehmer (14a), welcher in das erste Abtriebsglied (2) 
an dessen Sehleppoffnung (2a) eingekuppelt ist. 

15 

Bild 4 ist eine 3D-Darstellung*eines Hebelmechanismusses mit dem Ansteuerelement (14), 
welches mit^sfeinent Mbnehmer (l4a)'in*das eme%Abtriebsglied~(2) (nicht dargestellt) 
eingekuppelt-ist, und einem Bauteil des dritten Mechanismusses (5), uber dessen 
Mitnahmeteil T2-das Ansteuerelement (14) an dessen Mitnahmeteil Tl zum Umschalten 
20 des Wechselgetriebes betatigt werden kann. 
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patentansprCche 





1. Gerat zum Abspielen und Lagern von mehreren scheibenformigen Datentragern im 
Wechselbetrieb, insbesondere CDs, CD-ROMs und DVDs, mit einer zum Abspielen 
des Datentragers dienenden Abspieleinheit, die im wesentlichen aus einer Basisplatte, 

5 einer Chassisplatte sowie zwischen beiden angeordneten Pedern und Dampfern, einem 

auf der Chassisplatte angeordneten, den Datentrager aufnehmenden Drehteller und 
einer Spannvorrichtung fiir den Datentrager besteht, mit einer zum Zwischenlagern 
von mehreren Datentagern dienenden Stapeleinheit und einer zum bidirektionalen 
Transport des Datentragers zwischen Stapeleinheit und Abspieleinheit sowie zum Ein- 

10 und Ausschieben des Datentragers dienenden Ladeeinheit, dadurch gekennzeichnet, 

dafi ein Wechselgetriebe vorgesehen ist, welches zwei wechselseitige Abtriebe hat, wo- 
bei der erste Abtrieb (2) neben anderen Funktionen auch dazu vorgesehen ist, ein Steu- 
erglied (14) zu verstellen, das aus einer Extremlage des ersten Abtriebes (2) heraus mit- 
tels eines weiteren Antriebes weiterbewegt werden kann, wodurch ein Stellglied (4) den 

15 Umschaltvorgang vornimmt. 

2. Wechselgetriebe nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafi ein Wechselrad (3), 
welches auf einem Schwenkhebel (5) drehbar um ein Antriebsrad (9) gelagert ist, uber 
ein Stellglied (4) verstellt werden kann, welches durch eine Feder (6) in einer ersten 
Endlage gehalten bzw. gebracht wird, wodurch die erste Abtriebsseite (2) des Wechsel- 

20 getriebes in Eingriff ist. 

3. Wechselgetriebe nach Anspruch 1+2, wobei die Feder (6) als Schenkelfeder ausgebildet 
ist, deren zweiter Schenkel (6b) sich an einem Gestell (10) abstutzt, deren Windung 
oder Windungen auf einem Dorn (8) des Stellgliedes (4) gelagert ist, und deren erster 
Schenkel (6a) sich in dieser ersten Endlage ebenfalls auf dem Stellglied (4) abstutzt, so 
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dafi die Federkraft nur von dem zweiten Schenkel (6b) verschiebend auf das Stellglied 
(4) wirkt, wobei das Stellglied (4) zum Einkoppeln der zweiten Abtriebsseite des Wech- 
selgetriebes von einem Ansteuerelement (14), das dadurch, dafi es auf den ersten 
Schenkel (6a) der Feder (6) einwirkt und dessen Anlagekraft auf das Stellglied (4) kom- 
5 pensiert,;das Kraftegleichgewicht so andert, dafi die Federkraft zwischen dem Ansteu- 

erelement (14) und dem Stellglied (4) grofier wird als die Federkraft am zweiten 
Schenkel (6b) und dem Gestell (10), wodurch sich das Stellglied (4) in Richtung auf 
die zweite Endlage bewegt, bis die zweite Endlage erreicht ist, wodurch die Bewegung 
des Stellgliedes (4) blockiert wird, der erste Schenkel (6a) der Feder (6) aber durch das 
10 Ansteuerelement (14) weiterbewegt wird und dabei von dem Stellglied (4) am Punkt 

(B) abhebt. 

4. Wechselgetriebe nach Anspruch 1-3, bei dem der Kopplungsbereich zwischen dem 
ersten Abtriebsglied (2) und dem Steuerglied (14) so ausgelegt ist, dafi sich das erste 
Abtriebsglied (2) und dafi Steuerglied (14) in der Bewegungsrichtung des Steuergliedes 
15 relativ zueinander bewegen konnen und dieser Spielraum dazu genutzt wird, den ersten 

Abtrieb (2) ein- bzw. auszukoppeln. 
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